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1. Zakres robot objetych SST i kody CPV
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robo6t instalacji elektrycznych :

Wspaolny stownik zamowiai
Roboty
Kody CPV Opis pozyciji
. . .. i Roboty w zakresie instalacji
Wymiana instalacji elektrycznych 45311200-2 elekirycznych

2. Materialy

Wszystkie materialy iyte do budowy i przebudowy powinny spethiavarunki okrélone w
odpowiednich normach przedmiotowych i postadalpowiedni atest, a w przypadku braku normy
powinny odpowiadawarunkom technicznym wytwaorni lub innym umownymraakom.

3. Sprzt

Roboty elektroenergetyczne mpgby¢ wykonywane ¢cznie Iub przy #ayciu sprztu
mechanicznego zaakceptowanego przez kierownikat.rdbr@y mechanicznym wykonywaniu robot
wykonawca powinien dysponowasprztem sprawnym technicznie, przewidzianym w KNR do
wykonywania tego typu robot.

4. Transport

Materiaty przewidziane do wykonania robo6t mday¢ przewaone dowolnymirodkami transportu
z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku orazadddvania aparatury elektrycznej ngle
przestrzega zalecé& wytworcow, a w szczegoldoi zabezpieczy transportowane ugdzenia przed
nadmiernymi drganiami i wstgami oraz przesuwaniem e¢si Aparatue i urzadzenia ostrgnie
zaladowywa i zdejmowd, nie naraajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenie powtok.

5. Dostarczanie materiatow

Dostawa materiatow przeznaczonych dla robdét elektrych powinna nagpic dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszézaagazynowych.

Pomieszczenia powinny byzamykane. Powinny tak zabezpiecZamaterialy od zewgtrznych
wptywéw atmosferycznych, a w razie potrzeby ufivaac¢ utrzymywania statej temperatury i
wilgotnosci.

Materiaty, wyroby i urzadzenia dla ktérych wymagaeséwiadectw jakéci , np. aparaty, kable,
urzadzenia prefabrykowane itp. Nale dostarczy wraz ze swiadectwami jakéci, kartami
gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznederzy odbiorze materiatow nalezwrocic uwag;
na zgodné¢ stanu fabrycznego z dowodami dostawy.

6. Wykonanie robot

6.1 Wymiana instalacji elektrycznych w mieszkaniu nr 58117, w Domu Asystenta (bud. R)
Politechniki Rzeszowskiej przy ul. Podkarpacka 1a w Rzeszowie
Kod CPV-45311200-2

Przedmiot i zakres robét instalacyjnych elektrycznych:
- demontaz starych przewodéw zasilajacych,
- demontaz starego osprzetu elektrycznego ( wytaczniki , gniazdka , oprawy ),
- utozenie nowych przewodéw zasilajacych,
- montaz nowego osprzetu elektrycznego,




- montaz wewnetrznej rozdzielni elektrycznej wraz z zabezpieczeniami obwodow,

- wymiana licznika energii elektrycznej ( demontaz licznikéw analogowych, zlokalizowanych
w remontowanych mieszkaniach i zamontowanie nowych licznikéw w rozdzielniach TP-1
i TP-2, zlokalizowanych w korytarzu piwnicy budynku.

Szczegotowy zakres robét zostat okreslony w projekcie budowlano-wykonawczym branzy
elektrycznej ,Przebudowa instalacji elektrycznych wraz z pomiarem rozliczeniowym w Domu
Asystenta (budynek R)”, Politechniki Rzeszowskiej im. Ignacego. tukasiewicza w Rzeszowie,
ul. Podkarpacka 1a, oraz w zataczonym do specyfikacji przedmiarze robot.
W ofercie nalezy uwzgledni¢ prace bezposrednio wynikajace z przedmiaru rob6t, oraz wszystko to co z
technicznego punktu widzenia jest i okaze sie niezbedne do zrealizowania przedmiotowego zadania z
uwzglednieniem organizacji prac w czynnym obiekcie.

Zaleca sie zapoznanie sie z obiektem przed ztozeniem oferty (wizja lokalna)

7. Kontrola jakosci robét

Urzadzenia elektryczne, kable i przewody elektroengnapte powinny posiadaatest fabryczny
lub $wiadectwo jakéci wydane przez producenta.

Kontrola i badania w trakcie robo6t powinny obejméwa

Sprawdzenie jakwi polaczen przewodow elektrycznych w puszkach, gniazdach faeanikach.
Sprawdzenie dziatania aparatury silnglmwej i sterowniczej, pomiary rezystancji izolaagibiornikow,
kabli i przewoddéw, pomiar skutecziud ochrony przeciwporaniowej, pomiar instalacji uziemigjej i
odgromowej.

8. Odbiodr robot

Przy odbiorze robot powinny bylostarczone nagiujace dokumenty :

- dokumentacja powykonawcza =z naniesionymi zmiandamiuzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot

- dziennik budowy

- dokumenty uzasadnigje uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wyk@ania robét

- dokumenty dotycrce jakdci wbudowanych materiatow

- protokoty czsciowych odbioréw poprzednich faz robot

- protokoty i zawiadczenia z dokonanych préb pomaimataych

- $wiadectwa jakéci wydane przez dostawcow gdzei i materiatow

- instrukcje obstugi ugdzen i instalaciji

Przy odbiorze kacowym naley sprawdzt :
zgodnd¢ wykonania z dokumentagcjprojektowy oraz ewentualnymi zapisami w dzienniku
budowy dotyczcych zmian i odgpstw od dokumentacji projektowej

- protokoty z odbiorow agciowych i realizagj ich postanowig dotyczcych usungcia usterek,
aktualndci dokumentacji projektowej, czy wprowadzono wskigstzmiany i uzupetnienia

- udokumentowanie jakoi wykonanych robét odpowiednimi protokotami probmiezowych
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